Eigenschaften des Spatprodukts

. (E X d)ocl=—(dx l_a)) o ¢ (auch bei jeder anderen Vertauschung von 2 Vektoren: Vorzeichen
andert sich)

e ((1@) x l_;) oc=21 ((& X l_;) 0 E) (genauso bei Vielfachen der anderen Vektoren)
e ((@+ d) x l_a)) ol =(dx l_a)) oC+ (c? X E) oC (genauso bei Summen der anderen Vektoren)



